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   本書重點 

近來可以發現機器人種類繁多，如仿人形機器人、保全機器人、水下機器人及娛樂機器人等各種

因應人們所需求功能的機器人紛紛上市。為了讓機器人在各種環境中都可發揮其功能，就必須做

到功能多樣化，但是機器人一旦功能變多時，系統也就會跟著變得相當龐大且複雜。為了解決這

個問題，我們想到應用模組化的觀念。當此觀念應用在機器人後，機器人除了擁有各種不一樣的

功能外，還使系統簡單化，碰到需要更換或升級機器人的某種功能時，會因為模組化而變得更加

的容易且方便，這樣一來機器人除了功能多樣性，還可以因需求而改變與更換模組，應用範圍也

將變得更加廣闊。基於國內在機器人之發展過程中，缺乏適合之教具和教材，促使機器人教育能

夠深耕於一般社會中，所以本研究團隊開發模組化小型機器人教具，除了可以應用在教育、保全

及娛樂市場外，也開發此機器人教具之實習教材，而此機器人也可應用在學校教育中各種微電腦

及自動化之相關課程，以及職訓局及各種訓練班之機器人相關訓練課程，進而可從大學及技職院

校訓練出機器人設計及製作之人才，不只是機構設計、硬體電路設計和軟體程式之設計等，當然

也希望能帶動國內從小學至研究所研究機器人之熱潮。此機器人教材將所有的軟硬體相關資料皆

開發出來，所以學習者不一定要買實驗教具，也可以按照此教材之內容自行組裝實驗。  

 

1.針對機器人由淺入深的教導，使學習者易於接觸。  

2.首先由單一電路模組開始學習，並瞭解各電路模板之基本功能及使用驅動方式。  

3.接下來將各個電路模板以組合作高階之實驗，學習進一步之應用。  

4.其次將各個電路模板組合成機器人，並結合人機介面予以監控。  

5.最後將各個機器人予以整合成群組機器人系統，並實驗群組機器人之整合實驗功能和展示。 

6.本書有開發相對應之電路模板，配合書中實驗孝學，可收事半功倍之效。  

7.本書所開發之機器人以 MCS51 系列為主控晶片，並介紹其基本特性和原理。  

8.本書以 Keil-C 開發程式語言，並提供範例程式作為教學之用。  

9.以實例解說機器人監控人機介面之使用。 
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