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■ 內容簡介 

 

系統晶片SoC在「後PC時代」風起雲湧，已無其他產業可攖其鋒。各種應用領域都可見到ARM，本書詳細

介紹 ARM 在微電腦控制器中具有的絕對優勢，並完整詳述ATMEL AT 91系統的ARM，讓初學者徹底了解

ARM硬體架構，另外也詳述ARM/Thumb指令及範例。內容包括有：SoC時代介紹、ARM7TDMI微控制器核

心、ARM/Thumb指令集、ARM Chip AT9140、ARM軟硬體工具介紹等。適合技術學院、大學資工、電子、

電機系「微算機應用」課程使用。  
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