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■  
■ 內容簡介 

本書用 Matlab 程式語言來處理自動控制工程，本書內容包含控制理論、拉普拉斯轉換和轉

移函數、狀態空間與轉移函數、系統響應、頻率響應、系統的穩定性、線性系統的結構與

性質、狀態回授控制及觀測器、伺服系統的探討。本書使用 Matalb 程式語言，非常適合目

前的電腦時代。 
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